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OX es un drone industrial multipropodsito
creado para operar distintas cargas utiles
de forma confiable aun en condiciones
hostiles. Perfecto para desarrollar
proyectos aéreos de distintas
aplicaciones, ofreciendo una solucién de
trabajo escalable.

Un equipo ideal para tareas de obtencion de
informacion precisa, con capacidad de carga
de multiples accesorios y sensores,
reconocimiento y transporte de cargas de
peso intermedio hasta por encima de los 6,000
ms.n.m.

Maximo
rendimiento
y fiabilidad




90 min

Tiempo maximo de vuelo
sin carga util

[
A\
10,000

Altitud maxima de vuelo
(m.s.n.m.)

15kg

Capacidad de carga maxima
de hasta:

6,000

Altitud operacion maxima
(m.s.n.m.)

28 km

Vuelo lineal maximo
©@200 ms.n.m.

=

Auto

Operaciones autbnomas
fuera del rango visual y sin conexién con el piloto

14km

Vuelo lineal maximo
@5,000 ms.n.m.

500 Ha

mapeo Mmaximo por vuelo
fuera del rango visual y sin conexion con el piloto

120

velocidad maxima
*sujeto a condiciones climaticas

G

25 mm/h

Operacion eficiente bajo lluvias

de hasta:
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60 mn

Resistencia a vientos
de hasta:

25°

Aterrizaje y despegue

sobre superficies irregulares e inclinadas

| Outstanding reliability



Datos precisosy
maxima fiabilidad
en cadavuelo

Fiabilidad

- Especializado en operaciones entre los 3,500y 6,000 m
s.n.m.

- Resistencia a vientos de hasta 60 km/H

- Operacion eficiente bajo lluviasde 2 mmy 15 mmala hora

- Operacion autonoma incluso fuera del rango visual

- Continuidad de operacionincluso en caso de pérdida de
sefial

- Capacidad de vuelo incluso con solo 4 motores

- Capacidad de aterrizaje y despegue sobre superficies
irregulares e inclinadas

- Sistema de aterrizaje de emergencia autbnomo integrado

- 7.5de carga Uutil para vuelos sobre los 4,000 m s.n.m.

- Mantenimiento, soporte técnico y capacitaciones directas.

Precision

- Tecnologia PPK integrada

- Resolucion de 120+ puntos por metro

- Capacidad de seguimiento preciso de la geografia del
terreno

- Hasta 500 Ha porvuelo

- Precision milimétrica con puntos de control

- Precision centimétrica sin puntos de control

- Compatibilidad operativa para mas de 50 payloads de
diversos fabricantes

- Operaciones con sensores LIiDAR Riegl




FOTOGRAMETRIA

CORDILLERA DELOS ANDES

PERU . Vuelos de drone con altitud de hasta 5,500 m s.n.m.
siguiendo el contorno de la superficie con GSD de 7 cm.
Seccion de 5,000 has - Ascensos de hasta1,000 metros y
recorridos de hasta 12 Km . Ver video A

FOTOGRAMETRIA

AEROPUERTO JORGE

CHAVEZ . Mas de 2 afios de operacién continua dentro
del Aeropuerto Internacional Jorge Chavez. Operaciones en
entornos altamente complejos sin interferencia en las
operaciones regulares . Ver video A

Linea Ingenieria

OX

MODELO
Configuracion Hexacoptero
Numeros de motores 6
RENDIMIENTO
Tiempo de vuelo maximo *

Sin payload 60 min

5kg 40 min

10 kg 25 min

15 kg -
Capacidad maxima de carga 14
Peso con baterias 16
Peso de despegue maximo 30
Altitud maxima de vuelo 9,000 ms.n.m.
Altitud maxima operativa 7200 m s.n.m.
Vuelo lineal maximo * 40 km
Velocidad maxima km/h 120 km/h
Temperatura de operacion

Minima -11°C

Maxima 46°C
Resistencia al viento 70km/h
Resistencia a la lluvia 25 mm/h
Aterrizaje y despegue Superficies inclinadas

hasta 25°

CARACTERISTICAS
Peso con baterias
Diametro de ejes
Diametro desplegado
Tamarno de hélices
Material

Tipo de hélices

16 kg

1,500 mm

2,200 mm

28in

Fibra de carbony
aluminio de aviacion
Bipala - Fibra de carbon
con alma de foam HD

COMUNICACIONES
Sistema de posicionamiento
Radio control

Alcance de radio **

Sistema PPK
Video en tiempo real

GPS/Glonass/Galileo/BeiDou
Digital + Video

10 km con enlace de video

y telemetria

Integrado

Segun payload

PROPULSION
Motorizacion

Empuije total

Relacion peso potencia
Voltaje de operacion
Capacidad maxima

de baterias *

Baterias por vuelo

6 motores
74 kg

3.0

50

54,000 mAh

4

*Medido a una velocidad uniforme de 11 m/s en un entorno sin viento y utilizando baterias de 54,000 mAh. La
duracion alcanzada de vuelo y distancia recorrida pueden variar dependiendo del entorno, el modo de vuelo
y los accesorios. ** Medido en entornos despejados sin interferencias de transmision o sefial.


https://www.youtube.com/watch?v=wzSBnt7VDCE
https://www.youtube.com/watch?v=9zykT_Mgf7E
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Los drones RAS pueden desempacarse, — Operaciones totaf“’:e automatizadas con
ensamblarse y volar en menos de 5 minutos. - minima supervision humana, lo que reduce
errores y prolonga la vida util del equipo.
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de carbono y otros .

materiales avanzados, nuestros drones . e
maximizan la durabilidad manteniendo un cargas Utiles, haciéndolos altamente portaties. | DESPLIEGUEY PREPARAR EL DRON PARA OPERAR TOMA
: = TRANSPORTE SOLO 2 MINUTOS
--------------- : - - Una plataforma ligera y de facil transporte . Mochila Saquelo de su mochila de transporte y
de transporte para dron* almacenamiento, despliegue los brazos, monte las
baterias y estara listo para operar.

( *Imagen referencial

Operaciones optimizadas

Los drones RAS operan de formaautonoma de
principio a fin. Simplemente cargue'y
: Eeerﬁplape las baterias para continuarsu uso.

-

Telemetria integral

El estado del equipo esta disponible en todo
momento a traves de la estacion en tierra. La
seguridad de los usuarios y el equipo es
nuestra maxima prioridad.
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INCLUIDOS
Control remoto . baterias . cargadores . mochila de
transporte
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Servicios
realizados con
drones RAS

OX Cargo GEOX GEOX
Batimetria LiDAR - Chile 2,500 m s.n.m. Fotogrametria estéreo sobre la ciudad de Lima Escaneo LiDAR - Tumbes 100 m s.n.m.

Escaneo LiDAR - Arequipa 3,500 m s.n.m. Fotogrametria Aeropuerto Jorge Chavez Vuelos auténomos

oX GEOX OX Cargo
Termografia - Supervision de tendido eléctrico Fotogrametria - Mineria de gran altura Limpieza con fuego y con agua Magnetometria - Junin 5,500 m s.n.m
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Linea Ingenieria Linea Ingenieria Linea Heavy Duty

MODELO OX GEOX OX CARGO
Configuracion Hexacoptero Quadcoptero Hexacoptero
Numeros de motores 6 4 6
RENDIMIENTO
Tiempo de vuelo maximo *

Sin payload 60 min 75 min 65 min

5kg 40 min 40 min 50 min

10 kg 25 min - 40 min

15 kg - - 30 min
Capacidad méaxima de carga 14 8 21
Peso con baterias 16 12 24
Peso de despegue maximo 30 20 45
Altitud maxima de vuelo 9,000 ms.n.m. 8,000 ms.n.m. 5500 ms.n.m.
Altitud maxima operativa 7200 ms.n.m. 6,500 m s.n.m. 4,800 m s.n.m.
Vuelo lineal maximo * 40 km 50 km 65 km
Velocidad maxima km/h 120 km/h 120 km/h 90 km/h
Temperatura de operacion

Minima -11°C -11°C -5°C

Maxima 46°C 46°C 40°C
Resistencia al viento 70km/h 60 50 km/h
Resistencia a la lluvia 25 mm/h 25 mm/h 25 mm/h
Aterrizaje y despegue Superficies inclinadas Superficies inclinadas Superficies inclinadas

hasta 25° hasta 25° hasta 25°

CARACTERISTICAS
Peso con baterias
Diametro de ejes
Diametro desplegado
Tamarno de hélices
Material

Tipo de hélices

16 kg

1,500 mm

2,200 mm

28in

Fibra de carbony
aluminio de aviacion
Bipala - Fibra de carbon
con alma de foam HD

12 kg

1,200 mm

1,800 mm

28in

Fibra de carbony
aluminio de aviacion
Bipala - Fibra de carbon
con alma de foam HD

24 kg

1,700 mm

2,550 mm

31in

Fibra de carbony
aluminio de aviacion
bipala - Fibra de carbon
con alma de foam HD

COMUNICACIONES
Sistema de posicionamiento
Radio control

Alcance de radio **

Sistema PPK
Video en tiempo real

PROPULSION
Motorizacion

Empuije total

Relacion peso potencia
Voltaje de operacion
Capacidad maxima

de baterias *

GPS/Glonass/Galileo/BeiDou

GPS/Glonass/Galileo/BeiDou

GPS/Glonass/Galileo/BeiDou

Digital + Video Digital + Video Digital + Video

10 km con enlace de video 10 km con enlace de video 10 km con enlace de video

y telemetria y telemetria y telemetria

Integrado Integrado Integrado

Segun payload Segun payload Segun payload
. ________________________________________________________________________________________________________________________________|

6 motores 4 motores 6 motores

74 kg 52N 120N

3.0 26 27

50 50 48

54,000 mAh 54,000 mAh 81,000 mAh

4 204 6

Baterias por vuelo

*Medido a una velocidad uniforme de 11 m/s en un entorno sin viento y utilizando baterias de 54,000 mAh. La duracion real del vuelo y distancia recorrida puede variar
dependiendo del entorno, el modo de vuelo y los accesorios. ** Medido en entornos despejados sin interferencias de transmision o sefial.
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http://wa.me/51948961342
https://www.youtube.com/@roboticairsystems2873/videos
https://pe.linkedin.com/company/robotic-air-systems
http://www.roboticairsystems.com
mailto:info@roboticairsystems.com

